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論 文 審 査 の 結 果 の 要 旨 
 

本論文では、路面シーンの形状や光源情報の取得や状況理解に関する課題を解決するため、動

物体に対応した SLAM 手法および、SG を用いた高速・高精度な光源環境の推定手法を提案し、

さらに得られた情報を GBDT アルゴリズムで用いることで、急ブレーキ検出や予測の精度向上を

実現した。これにより、高度道路交通システムおよび自動運転における RGB カメラを活用した

シーンの情報取得・認識・理解、ならびに危険予知の向上において重要な貢献を果たしたもので

あり、情報理工学上価値ある業績である。よって、本論文は博士（情報科学）の学位論文に値す

るものと認める。 


