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論 文 審 査 の 結 果 の 要 旨 
 
本論文は、複雑環境下で用いられるサービスロボットの実現に向け、環境情報構造化のための

サービスロボットのソフトウェアプラットフォームROS2-TMS、および超音波ビーコンを用いたロ

ボットの位置推定手法を提案し、情報構造化環境の構築方法とその具体例を示すとともに、実験

を通してその有効性を評価したものであり、情報理工学上価値ある実績である。よって、本論文

は博士（工学）の学位論文に値するものと認める。 


