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論 文 審 査 の 結 果 の 要 旨 
 
本研究は、人の日常生活動作として重要な食事動作およびリーチング動作をアシストロボットに

より支援することを目的とし、複数の仮想トンネルを用いた食事動作の補正手法や筋電信号を用い

たリーチング動作意図推定手法を提案したものである。ロボット技術による身体機能弱者支援技術

の発展に寄与するものであり、機械工学上価値ある業績である。よって本論文は博士 (工学) の学

位論文に値するものと認める。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


