
九州大学学術情報リポジトリ
Kyushu University Institutional Repository

多関節非剛体物体のモデル獲得 : ダイナミックリン
クを用いた特徴点追跡と部位パラメータの推定

山田, 敏弘
九州大学システム情報科学研究院知能システム学部門

一木, 篤史
九州大学システム情報科学研究院知能システム学部門

米元, 聡
九州大学システム情報科学研究院知能システム学部門

鶴田, 直之
九州大学システム情報科学研究院知能システム学部門

他

https://hdl.handle.net/2324/5793

出版情報：全国大会講演論文集. 第55回平成9年後期 (2), pp.122-123, 1997-09-24. Information
Processing Society of Japan
バージョン：
権利関係：ここに掲載した著作物の利用に関する注意 本著作物の著作権は（社）情報処理学会に帰属し
ます。本著作物は著作権者である情報処理学会の許可のもとに掲載するものです。ご利用に当たっては
「著作権法」ならびに「情報処理学会倫理綱領」に従うことをお願いいたします。



Information Processing Society of Japan

NII-Electronic Library Service



Information Processing Society of Japan

NII-Electronic Library Service


