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論 文 審 査 の 結 果 の 要 旨 
 
本論文は洋上作業におけるジャッキアップ船の船位保持性能を向上させることを目的として，

脚の下降，上昇時に作用する流体力の変動特性と海底面の影響を数値計算と模型試験により調査

し，流体力の変動情報を制御系に反映させることで船位保持制御系の性能を改善する手法を提案

している。 

数値計算結果の有効性を水槽実験および実海域計測結果によって確認するとともに，ジャッキア

ップ船の着底，離床における船位保持制御性能の悪化の原因と改善手法について明らかにしたもの

であり，海洋工学上寄与するところが大きい。よって本論文は博士（工学）の学位論文に値するも

のと認める。 
 
 
 
 
 
 
 


