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論 文 審 査 の 結 果 の 要 旨 
 

 本論文は，多体問題における低推力推進機を搭載した宇宙機の軌道最適化問題に対して，非線形

性，不安定性が強い問題においても有効な新しい数値最適化手法を提案している．このように本研

究は，三体問題における軌道最適化に対して新たな知見を与えたもので，今後の航空宇宙工学上寄

与するところが大きく，博士（工学）の学位論文に値すると認める． 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


