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論 文 審 査 の 結 果 の 要 旨

本論文は，装着型パワーアシストロポットユーザーの動的環境における認知アシストにおいて，

ユーザーと他者の動作意思を実時間推定する手法を検討し，他者との相互作用推定手法や最小ジャ

ークモデルを用いて適切な動作推定を行う手法を提案した研究であり，危険を咄嵯に回避するため

の反応動作も提案しており，機械工学上寄与するところが大きい．よって，本論文は博士（工学）

の学位論文に値すると認める．


