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論 文 審 査 の 結 果 の 要 旨 
 
本論文は，自律航行する知能化船の実現を目的とし，自動経路追従アルゴリズムならびに自動衝

突回避アルゴリズムの開発を行い，種々の条件下におけるシミュレーション計算に基づいて性能評

価を行ったものであり，船舶海洋工学上寄与するところが大きい。よって本論文は博士（工学）の

学位論文に値するものと認める。 
 


