
九州大学学術情報リポジトリ
Kyushu University Institutional Repository

ブラインド再構成と逆問題

佐々木, 裕文
早稲田大学基幹理工学研究科

佐々木, 文夫
東京理科大学工学部

山田, 道夫
京都大学数理解析研究所

https://doi.org/10.15017/1957520

出版情報：応用力学研究所研究集会報告. 29AO-S7 (1), pp.119-124, 2018-03. Research Institute for
Applied Mechanics, Kyushu University
バージョン：
権利関係：



応用力学研究所研究集会報告No.29AO-S7

「非線形波動研究の新潮流―理論とその応用―」（研究代表者　辻本　諭）

Reports of RIAM Symposium No.29AO-S7

New trends in nonlinear waves - theory and applications -

Proceedings of a symposium held at Chikushi Campus, Kyushu University,

Kasuga, Fukuoka, Japan, November 9 - November 11, 2017

Research Institute for Applied Mechanics

Kyushu University

March, 2018

Article No. 18 (pp. 119 - 124)

ブラインド再構成と逆問題

佐々木 裕文（SASAKI Hirofumi），佐々木 文夫（SASAKI

Fumio），山田 道夫（YAMADA Michio）

（Received 15 January 2018; Accepted 17 March 2018）



(SASAKI Hirofumi) ∗

(SASAKI Fumio)

(YAMADA Michio)

1

1

( )

[1, 2, 3, 4, 5]

[6, 7, 8, 9, 10]

[11] [12, 13]

100

2

1 2

s1(t), s2(t) spos
1

, spos
2

spos
2

s2(t) s1(t) s2(t) s1(t) 100

( s2(t) s1(t) )

xk(t), x
pos
k (k = 1, 2, · · · ,M) M M ≥ 4

xk(t) s1(t) s2(t) k = 1, 2, · · · ,M

2

xk(t) = ak
11
s1(t− ck

11
) + ak

12
s1(t− ck

12
) + ak

21
s2(t− ck

21
). (1)

∗E-mail address: hsasaki.jpn@gmail.com

1



akij > 0, ckij > 0

ck
11

< ck
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(1) 1 2
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(1)

Xk(t, ω) = ak
11
S1(t− ck

11
, ω) + ak

12
S1(t− ck

12
, ω) + ak

21
S2(t− ck
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21
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12
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21
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21
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2 M = 4

5 44.1kHz

ν = 340m/s N = 131, 072step [14] (1)

xk(t) 6 s1(t), s2(t) x1(t)
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4.2

1, 2, 3 1

errk =

√

∑N

j=1
(sk(tj)− s̃k(tj))2

√

∑N

j=1
sk(tj)2

(13)

s̃k(tj) s̃1(tj), s̃2(tj)

err1 = 1.91× 10−6, err2 = 3.62× 10−8

2, 3

44.1kHz 1 step 8 mm

1:

Init. Val. Result Error Step Init. Val. Rslt Error

a
1

1,1 /a
1

1,1 1.000000 1.000000 0.0000E+00 c
1

1,1 367 367 0

a
1

1,2 /a
1

1,1 0.053183 0.053183 6.5270E-10 c
1

1,2 1834 1834 0

a
1

2,1 /a
1

2,1 1.000000 1.000000 0.0000E+00 c
1

2,1 1160 1160 0

a
2

1,1 /a
1

1,1 0.685994 0.685994 1.5302E-11 c
2

1,1 535 535 0

a
2

1,2 /a
1

1,1 0.056385 0.056385 -6.0474E-10 c
2

1,2 1764 1764 0

a
2

2,1 /a
1

2,1 1.228590 1.228590 -1.1470E-09 c
2

2,1 944 944 0

a
3

1,1 /a
1

1,1 1.264911 1.264911 1.9840E-11 c
3

1,1 290 290 0

a
3

1,2 /a
1

1,1 0.075659 0.075659 -1.2800E-09 c
3

1,2 1450 1450 0

a
3

2,1 /a
1

2,1 1.788854 1.788854 -2.6445E-09 c
3

2,1 649 649 0

a
4

1,1 /a
1

1,1 0.894427 0.894427 2.4141E-11 c
4

1,1 410 410 0

a
4

1,2 /a
1

1,1 0.103797 0.103797 2.6106E-09 c
4

1,2 1175 1175 0

a
4

2,1 /a
1

2,1 2.108185 2.108185 -1.9944E-09 c
4

2,1 550 550 0

Ratio

2: spos
1

, spos
2

s1x : X_coord s1y : Y_coord s2x : X_coord s2y : Y_coord

2.000000 2.000000 4.000000 8.000000

1.999104 2.002125 3.993970 7.999243

0.000896 -0.002125 0.006030 0.000757Error Error

S1  coordinate S2 coordinate

Initial Value Initial Value

Result Result

3: y = Ax+B
A (gradient) B (y-intercept)

0.000000 8.000000

-0.000173 7.999934

0.000173 0.000066

Average

Error

Wall (y = Ax + B)

Initial Value

5
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