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論 文 審 査 の 結 果 の 要 旨 
 

本研究は，３次元環境地図と３次元距離センサを用いた移動ロボットの高速な位置推定手法を開

発し，大規模点群地図を用いた移動ロボットの位置推定実験によってその有効性を示したものであ

り，情報知能工学上価値ある業績であり，博士（工学）の学位に値すると認める 

 


