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論文審査の結果の要旨

本論文は実水域での運用に十分な推進性能と高い運動性能を実現する水中ロボット用泳動機

構を開発することを目的とし、サーボモータと人工筋肉を併用した泳動機構を搭載する魚類型ロ

ボットを開発している。

開発した機体の有効性を水槽および実水域実験によって確認するとともに各種泳動方式を採用

した機体の特性について明らかにしたものであり、海洋工学上寄与するところが大きい。よって本

論文は博士（工学）の学位論文に値するものと認める。


