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- Mirum autem videni jpoterat,, Motus vel potius ejus quod
movetur (vei toties consideratae) definiendi provinciam mobis
fuisse relictam. = Interim multa quae de. Moto demonstrabimus,
aliam applicari poterunt ad 1aggnegatum-'ex pluribus corporibus
partim motis, partim q itibus, congipiendo quietem: tamguam
motum inassignabilis welo;cnatm Definitionem tamen ita formare
placnit, ut talia segregarentur; alioqui ad notignﬂm ejus quod
movetur suffecisset, aliquod in eo homegeneum assumi
posse, cujus punctum quodlibet per cerli temporis
qameunque partem in eodem loci pumeto mon sit.
$ane si quis partim quiescentia sub motis comprehendere volet,
lao poterit definitione. mova uti pro ea.iquam pqsuimusf-‘sm,‘:;a.
Forte ‘tamen non - inutile erit discernere id quod moyetur seu in
st ab eo, quod motum habet, ut moveri dicatur, cuj
quodlibet homogeneum in se punctum habet quod locum continue
mulat; Moitum autem habere dicatur, ‘inigquois,almlm@]i:qmd tale
lomogeneum sumi potest. Idque usu non caret, namet infra ostende-
mus, regulas de via «centri gravilatis corporis totius ex pluribus ag-
gregati locum 'hahene, ~etsi aliqua pars . vel ,allquod .ex corporibus
comprel q . Caeterum ipsa definitio nostra initio po-
'sitn‘ s concepta est, ut comprehendat etiam quae ita moventur,
su!,loco ‘suonon - egrediantur, el ea quogue. in quibus infinita pos-
sunt sumi - puncta \quiescentia.  Adhibuimus autem non partem mo-
ilis, sed homogeneum in ,eo.;sugntlim, ut definitio vera esset et in
puncto moto, cujus /pars quidem nulla est, homogeneum tamen in
0 assumi potest, nempe lpsnm punntnm, ut. “patet ex duobus .con-
seotariis sequentnbus. A "
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punctum habet ut E, quod per unius ejusdemque lem~
poris quamcunque. partem in eodem loci puncto
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ﬁmta puncga quwscenua” Iutenm ug(,res moven dmjamur,,snfﬂqt
non posse assumi in ipsis homogeneum tam exjguum, in quo non
sit motus, locum mutans. Ita in clrcu]oA non potest as
tam exigua (uti circulus B _concentricus utcquue paryus), qmn
eJus punctum ahquod ut B assxgnarl possn quod contmue per
tempus T, ‘in quo mobile (n P 'mrculué)
mutet, seu in diversis loci punchs lHapel‘ ur.
sphaera mota possit_ esse lmmolus ’h' mogeneus

est, neque emm Ime

Et ]lcet %)'{'f ”iﬁ .

Gonsectarlum 1 "Panciis quod per cu;ﬂsdam
em,pons guamcunque partem m eodem loco non es*t
mnvetur

@ l[d;puqctum ,pmposxtum sit E Jam omne homogeneum quod
mep assumi potest, est ipsum E, et ompe punctum guod in ho-
tiogeneo (nempe in E) assumi polest, est Tursus E; Jam E Vco‘n—
linue Jocum - mutat per tempus T nulium Jigitur puucmm in ullo
puru:ll ,pmposm homogeneo assumi pot:eslu ﬁuod non cununue per
litom tempus T locum mutet, quod (per defin.) est m0v|er1 _punc-
W propositum,
~ . Consectarium 2. ,Punmum(qruod ,morvmt\u,r, Uﬂ lp,e.r
W, 21

F‘ux diese.
Qﬁ'ge' s%:n, cu;u i punqmm quodws manet m eodem loco ; 1
habet ¢ quod non quiescit. Mov seu. n qu nihl
homogeneum sumi potest quod quxesc&ﬁ Qu ietem habet, in qun omo-
geneum' quiescens sumi non potest. ‘Contradictorie opponuntur quies-
cere et motum habere; item moveri- et quietem habere. - ‘Contrarie op:
ponuntur quiescere et moveri; datur . enim, ,mﬁdmmg, guugl motum et
quietem habet, adeoque nec quiescit nec movetur, cujus scilicet pars
movetur, pars quiescit. Quiescentis pars (uiescit; moti pars movetur;
‘motum habentis pars qulescere potest, (quietem habenus pars in motu
esse potest.
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cujusdam temporls quamcunque partem in eoden
loco non est. i

Id punctum sit rursus E. . Cum moveatur, 1deo (per defin)
nullum in eo homooeneum assumi poterit, cujus non aliquod punc-
tum continue locum mutet; sed punctum E est solum quod a-
“sumi possit in homogeneo ipsius E, id est in ipso E; ergo con-
tinue locum mutat.

Consectanum 3. Extensi moti quaevis pars mo-
vetur, | °
Moveatur (ﬁ‘h 54) extensum AB ex 1A WB in »A,B, et il
‘ejus pars quaeccunque CD; ajo et hanc moveri. Esto €D nom

moveri (si quidem id fieri potest), itaque (per defin.) in eo as-

sumi potest homogeneum ipsi, ut EF, cujus a]xquod punctum ut
G per aliquod tempus non continue locum mutet. - Jam ER inest
“etiam ipsi AB et homogeneum est eidem (cum ejus parti CD in-
it et homogeneum sit), itaque in 'AB assumi potest homogeneum
‘ipsi nempe EF, cujus aliquod punctum G continue 'locuma non
Ergo (per def.) non movetur AB, quod est’ con
Jitaque necesse est ‘moveri et partem ejus CD. y
o Consectarmm4 Quicquid movetur, locum dese-
-rentnta cognatum est, ut non differat assignabiliter.

‘Locum deserere d]cO, cujus  quodvis  punctum locum
mutat, et aliqua pars locum occupat, in quo nulla pars fuit. St
‘ergo (fig. 35) mobile’ A, quod quanmate assignata B differre di-

~catur a quocunque locum' deserente; ajo id dici non posse, et a:

“signari posse ipsius A partem CDEFGC, quae ab A differre quan-
titate minore quam B. Nam quod omnia et sola puncta continet
mobilis A locumn non mutantia, non est magmtudme comparahile
ipsi A (per def. hic positam); itaque pars ipsius A assignari J0-
test CHG, minor data, in quam haec puncta omnia cadant. Praeter-
ea si ponalur pars quaeyis ipsius A in alterius partis locum suc-
‘cedere, hoc quoque evitari potest partem ah‘quam ut DCFG licet
quanlulamcunque reseoando, ita enim quod in ejus locum, si ad-
essel, succederet, nunc ipsa detracta, adeoque loco ejus existente
a parte quacunque ipsius A vacuo, non succedit in alicujus partis
Jocum. Jam duo CHG et DCGF quae singula talia assumi possunt,
ut sint data quacunque quantitate minora, etiam sic assumi possunt,
ut ambo simul sint data quantitate B minora (singula scilicet si-
“mendo minora ejus dimidio).  Itaque potest summa eoram HCDFGH
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assumi minor data quantltate B, adeoque detracus ipsis ab A re-
silm: CDEFGEG (cujus quodvis punctum locum mutat, et aliqua
pars alteri non suceedit) minus ab A Jdiffert, quam ass:gnata
quantitas B.
~ ltaque potuissemus id quod movetur ita deﬁmre, ut ni-
hil aliud esse diceretur, quam id quod a locum deserente in uni-
wrsum non differt assignabiliter. Et sane haec videtur fuisse ra-
fio, cur homines sphaeram vel simile cor.pus} cujus; axis imﬁlotus
ul, caetera vero puncta locum mulant, annulum item vel orbem
ghaericum cayum, cujus omnia puncta ‘-locu'm-_,mutani licet axe
yhacrae manente immoto ipse annulus loco suo non egrediatur,
moveri tamen  dicant. ~ Potest enim assignari sphaerae A pars in-
ssignabiliter ab ipsa differens, seu tam parum quam velis diversa,
nempe: detracto nucleo: CGH cum sectore truncato DCFG, residua
pas CDEFGC , quae revera loco egreditur, et quovis-, sui puncto
looum mutat. ~ Sed quia prius opus fuisset definire, quid sit locum
leserere, ‘malui supra definitionem ejus quod: movetur dare, quae
dia antecedenti non indigeret, praesertim cum non statim omnes
intelligant, quid sit differre aut non differre assignabiliter.
efinitio2 Tempus motus est tempus,ncu]us pars
nulla assumi potest, in qua non cujuscunque in mo-
hhh assumti homogenei punctum aliquodlocum mutet.

- Sit puncturillud  (fig. 56) A, et tempus TM, ejus pars pro
arhltno assumta PV, non debet A per tempus PV utcunque par-
wum manere in eodem loco (congruente) L, sed semper eum mu-
lare, translatione Jallqua, utylexHLNin PINSGH6) 251 i 3
© Consectarium. Quod movetur, ld per tempons
motuszpartem qnamns ‘movetur. . Y e

* Moveatur mobile tempore TM, ajo moveri et per partem ejus
quamcunque PV..  Ponatur non moveri; ergo (per def. motus)
prs ipsius PV assumi potest, in qua aliquod punctum A j in ho-
mogeneo. a mobili contento sumtum, locum non mutat; sed pars
psius. PV est etiam pars ipsius TM; ergo pars temporis TM as-
smi potest, -in qua non utique cujuslibet in mobili assumti ho-
Mogenei punctum A locum mutat, id est (per def) TM non ‘est
tempus motus, contra hypothesin.
~ Quemadmodum latius extensa notione dxcl potest\ ‘moveri
wrpus, cujus pars quiescit  (ut filum quod ex parte flectitur), ita
eiam tempore proposito. moveri dici posset, quod non continue

21*
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prﬁna LM in ultimum GP ita verbi gratia transferatur, ut ex-
wemo G incedens per rectam LN semper respiciat punctum Qj; ita
enim unum punctum non succedit in alterius locum, ut sﬁgraTﬁee
bal; continue, cum: recta AD per rectam VX incederet. Superficiei
atem via est solidum, ut (fig. 59) superliciei RS solidum
1]1,}131138 S¢S, nisi tamen superficies per sua vesligia incedat;
Wt si (fig. 60) sit superficies ABCDPNML, cujus pars quaecunque
(DPN, in qua non est extremum A, succedit in locum alterius, ut
BONM, ita ut coincidant locus prior ipsius BCNM, nempe {B,C,N;M,
o locus posterior ipsius CDPN, nempe ,C,D,P,N. Ex lineis au-
lem non nisi l'ecta, arcus circuli, et arcus lielicis‘ sive cochleae
glindricae per sua vestigia incedere possunt, quoniam ea est ha-
o linearum solarum communis proprietas, ut. diversae quaecun-
que partes aequales unius lineae inter se congruere possint, et in
recta extremis congruentibus etiam congruere debeant. Ex super-
fiiebus solae plana, et sphaerica, et cylindrica, et cochlealim cy-
lindro incisa, et ommes rotatione genitae, possunt per alias aequa-
les et similes seu congruas incedere; sed caeterae rotatione geni-
fag non nisi uno modo, rotando scilicet circa eundem axem. ‘Ai\
superficies cylindrica super alia incedere potest adhuc uno modo,
rempe  ascendendo aut descendendo (adeoque et composito ex
drculatione et ascensu vel descensu); cochleata ne rotando qui-
dem sed uno modo tantum sibi proprio ex ascensu et descensu
nisto ut in torcularibus videmus; sed sphaerica et plana modis
infinitis in omnes partes. ‘Solidum autem motu suo non nisi so-
ldum describere, nec novam dimensionem producere potest, ut
(fg. 61) Cubus ABCDEFGH intra duas hedras oppositas conti-
wiatas ED et BC incedens et transiens ex (A;B,C in yA,B,C, nil
diud producit quam solidum, quod etiam ploducé}"ﬂ sola hedra
exyAD; G, H translata in ,,E F,G,B, nempe paral]eleplgum iA,CszF
Nam' omnia plmcta solidi, quae non sunt puncta superficiei am-
bientis, cum durante motu non nisi in loca punctorum superﬁcxel
sucoedant, non aliam viam designant, quam ipsa superficies.
Consectanuml Qulcquld movetur, descnhnt vnam,
Semper enim est in loco, et datur locus ahquls, in quem
@dunt haec loca omnia, 1d est (per def. praeced.) via.
Consectarium 2. Si qua via per partem tempons
impensi a mobili sit descripta, continebitur in via
integra eo tempore ab eodem mobili descripta.

“movetur, sed in parte temporis hajus quiescit. Nihilominus enjp
tempus totum dici posset tempus motus, etiam retenta praesent
definitione, si nempe quietem: ut motum maxime tardum seu ve-
locitate inassignabili praeditum concipiamus; ita enim dici jpotest,
generalem hypothesin -omnium punctorum corporis qualibet tem-
poris propositi parte locum mutantium in casu spgcial'i quietis in
parte corporis vel temporis suppositae verificari, uli omnes con-
clusiones Ellipseos suo modo in circulo verificantur, concipiendo
~ hune ut Ellipsin cujus foci distantiam habent inassignabilem. Fague
‘consideratio magnos usus habet, quemadmodum pluribus dictum
ést in Novellis Reipublicae Jiterariae a. 1687 mense Julio “artic. 8.
‘Definitio3. Locus motus vel via vel Spatium motu
designatum vel vestigium motus est locus communis
omnium et proprius solorum mobilis locorum, in
quibus ‘durante motus tempore fluit, l'oc‘o‘vrum, in-
quam, comgruentium seu vestigiorum mobilis.
Locus ‘autem propriusest, qui et aliis communis

non est, aliis, inquam, quae nempe punctum ha-
beant, quod in nullo sitvmbbili-s'h»cog Isew locus pro-
prius vestigiorum seu locorum mobilis est, qui nullum punctum
contmet, (quod non in aliquem ex locis mobilis cadat.
Ut si (fig.57) punctum A in recta (A;AzA vel VX ‘mofum
-transferatur‘ ex A per 2A in 4A, via erit recta AgAGA; el i
recta AD mobilis in recta quiescente VX mota transferatur, ut ex
4A(D per POy in 3AgD, via erit recta yA;D. Vel isi recta mobi-
lis AB, aut etiam rectangulum ABCD intra duas rectas 18D, (B
ccontinuatas in ‘planotrausferatur, recta quidem ex ;A;B per ;4,8
in ,AgB rectangulum vero ex ;A;B;C;D per 3A;B5C,Diin yA,By(D,
via rectae AB erit rectangulum 4A;B;A;B, et via rectanguli ABCD
erit rectmlgulum ,A13303 ; vestigium vero aliquod rectae erit
,A3B, el rectanguli vestigium »A,B,C,D. Ubi tamen discrimen in-
signe observari debet, quod interdum via mobili homogenea esh
jnterdum secus. Sic recta ;A,A;A puncto A, et reclangulum
4 A;B;A;B rectae AB homogeneum mnon est. Sed recta (A, D rectze
‘AD, et redianglﬂum 4A(B;C;D rectangulo ABCD homogeneum est.
Nimirum generaliter (fig. 58) ‘omnis puncti F via est inea

FF. Linéae autem via tunc demum est superficies, si punctaejus
«durante motu sibi non succedant continue; sic rectae GH via seu
Jocus successivus est ‘superficies LMHGN, 'si recta GH exlowo |
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/Sit (fig. 62) temporis TM pars PV, et via mobilis per tem-

pus PV sit E, et per tempus TM via ejusdem sit AB; ajo B esge
partem ipsius AB. Nam E est locus omnium locorum mobilis dy-
rante tempore PV (ex def. praeced.), at loca mobilis durante e
pore PV sunt etiam loca mobilis durante tempore TM; cadunt ergo
in ABj; ergo id, quod constiluunt, nempe via E, cadit etiam in AB,
. Consectarium 3. Parte temporis impensi de-
scribitur contentum in via. ) i
- Tempore TM (fig. praeced.) describatur via AB; ajo parte
temporis ut PV describi contentum in via, ut CD. Nam quia mo:
bile movelur tempore TM, movetur et tempore PV (per consects-
rium  subjectum: definitioni temporis motus); quicquid autem mo-
vetur, describit viam (per consectar. 1 hic). Haec via sit E: jam
est contentum ipsius AB  (per consectar. praeced.) quod voes-
tur €D.  Itaque habetur propositum. :
- Consectarium 4. Problema: Motum exhibere, i1
quo coincidat Jocus mobilis et via motus.
- Indludatur mobile corpus. alteri rigido/immoto, ita ut congrual
superficies, et tum mobile inclusum (quod s‘emper‘ aequale spalium
occupare, nec perfecle condensari aut rarefieri suppono) moveatur,
et habebitur desideratum, quia ob rigidum obstans loco exirenon
pogést,,interim tamen partes inter se loca permutare possun‘tf‘Si
mobile sit fluidum, quamecunque figuram habere potest; sin rigi-
dum sit, oportet esse genitum circumrotatione, ut annulus, cylin-
der, sphaera, conus rectus, cum moventur circa suos axes.

FPn

soluta sint aequalia, erunt et tempora impensa ae-
qualia. Lo QL T e
1 Spatiis enim (fig. 64) DG et HL -aequalibus , s;ntri!qagqua.lla
(si fleri potest) tempora OP et QV, et tempus a]terutru_r'p ut OP
sit majus;  ergo ipsi QV_ aequalis erit ipsius OP pars aliqua OS!
qua durante percursa. est spatii. DG pars aliqua DF, et aequali
lempore QY percursum est spatium HL. Ergo (eva; def. motus
uniformis) aequantur DF et HL; jam HL aequatur ipsi DG ex hy-
puﬂxesi; ergo aequales sunt DF et DG, pars el lolum, Q.E.A.
Aequalia_ igitur sunt tempora OP et QV, quod asserebatur.
Propositio 2.
Omne punctum mobilis uniformiter moti mov‘efl-
{ur motu uniformi. g iy o i
Nam omneApunchim mobilis uniformiter moti aequalibus
femporibus  aequalia absolvit spatia (ex definitione), "et puncti
aequalibus - temporibus aéqualia absolventis spatia quodlibet punc-
fam (cum “puncti non aliud punctum sit, quam ipsummet) aequa-
libus temporibus aequalia absolyit spatia; ergo (per eand. definit.)
uniformi motu movetur. 11 1 :

i Proposito 3.

obile cujus quodlibet punctum unifor-
miter n\lvév;eftur, ipsummet motu uniformi movetur.

Nam mobile cujus quodlibet punctum uniformiter movetur,
ous (per def.) cujuslibet puncti quodlibet punctum, id est ejfxs
quodlibet punctum aequalibus temporibus aequalia absolvit epatia,
quod (per def.) est mobile uniformiter moveri.

Cdput Ii. ‘

IDe Motu uniformi,

~ Definitio. Motu uniformi movetur, cujus quodlibel
punctium aequalibus temporibus aequalia spatia de-
scribit. o ey 3

Sit (fig. 63) mobilis punctum A percurrens tempore T li
neam ;Ao A, et tempore V ]ine’am Y. V.S j'flih positis T etVaéqua-’
libus, si reperiantur ;AsA et 5A,A esse aequales, idque sucedat
in’ puncto mobilis quocunque, motus dicetur uniformis; et con-
tra, motu posito uniformi, debet succedere. !

Propositio 4.
In motu uniformi multiplis temporibus impen-
.sis,‘aeq,uimulti‘pl'a sunt spatia abso_luta:, a n_mbilis
~ puncto. ’ L1 | e i
Hoc est, si punctum mobilis tempore simplo percurrat spa-

tum simplum, tempore duplo, triplo, quadruplo etc. absolvet re-
spective spatium duplum, triplum, quadruplum. 'lﬁam si' simplo
absolvit simplum, altero simplo aequali absolvet rursus simplum
aequale (per def.); ergo bis simplo bis simplum, hoc ‘st:‘fdupl_o

duplum, et ita porro. L D § I 1L

g hed

: SEE] o 'Pro'po-siti'o i A
In motu uniformi si spatia a puncto mobilis ab-
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Priopositie dsileirpas daia si
In motu uniformi spatia absoluta amobilis pwncto
sunt temporibus impensis proportionalia.

Ponamus (fig. 65) punctum mobilis uniformiter moti absol-
vere spatium A tempore C, et'S})at?ﬁm B tempore D; dico esse
AadB ut Cad D.
- bilia, sit maxima eorum mensura communis aequalis ipsi By ¢f
sit exempli causa € triplum ipsius E, et B quinluplum, erit ¢ ag
D ut 3 ad 5. Et tempore aequali ipsi E percursa sit pars ipsius
A aequalis ipsi F; ergo (per praeced.) A percursa tempore C iri-
plo ejus quo percursa est aequalis ipsi F, erit tripla ipsius F.
Jam pars ipsius B percursa tempore aequali ipsi Eest etiam ac-
qualis ipsi F (ex def. motus uniformis); ergo (rursus per praeced)
B percarsa tempore D quintuplo e]us quo percursa est aequalis
ipsi F, erit th'mpla‘ ipsitis F
Quod si rationes siﬂt incommensurabiles, constat ex Euclide re-
duci posse ad commensm‘abﬂes sic, ut error minor sit errore quo-

vis d&lo:; adeoqwe nullus. Umversamer igitur vera propdsmo esb
Proposntloﬁ iog g

Si spatia a quovis. mob’f‘lls puncto percursasint
temporibus 1mpensls proportlonalla motus est uni-
formis.
Sit enim (fig. 66) punctum mohihé pe'rcurreus temporec
lineam' A, et tempore D lineam L, et sint tempora C et D aequi-
Ha. Jam C ad D est ut A ad L ex hypothesi; ergo eliam| lineae
A et L erunt acquales. Lf proinde aequalibus “temporlhus aequa-
lia spatia percurruntur, quod est motum esse uniformem.

Prop051t|o T8

Si d1versa mobilia moveantur motibus uniformi-
bus,’ spatla aequahbus temporibus a mobilium puno-
tis percursa erunt proportionalia.

Sit (fig. 67) puncium A describens lineam L tempore aequall
IPBI _T/ et,]meam P tei_npqre aequali ipsi V, et ob metum unifor<
mem erit L ad P ut T ad V (per prop. 5). Similiter B desari-
bat lineam M tempore aequali ipsi T, et lineam ( tempore
aequali ipsi V, et ob motum uniformem erit T ad V ut M ad Q.
Ergo L ad P ut M ad Q, seu L adMutPad Q.. Quod asserebatur,

Et quidem si fempora sunt commensumr

; ergo erit etiam A ad B ut 3 ad5.

Prepasntm 8.nadiining alsupe
L8 spa&la aequalibus tempunbus a diversorum
aioblhumpuncus pereursa smtproporuonalra unwm-
quodque mobile movetm motu uniformi. Ist con‘versﬂ
paecedentis. Mol
~ Sit (fig. 68) punctum A quodcunque unius mobnhs, descri-
bens lineas L et P temporibus T et V, et punctum B quodcun-
que alterius mobilis describens lineas M et Q temporibus E et N,
sintque aequalia, tempus T temporl E, et tempus V' tempori N;
ait ¢ex hypothesi) L ad P ut M ad @ ‘Jam in motu alterutrits
nobilium ut B assumatur aliud tempus ut S aequale tempori B vel
1, eoque tempove S describat B lineam R; ostendendum est lineam
R fore aequalem ipsi M, a“deoque‘éx”aequalibus temporibus sequi
aequalia cujuslibet in mobili puncti B absoluta esse spatia, quod
est mobilis motum  esse uniformem (ex def). Nempe ob t,?-mpora
Set T aequaha, llemque NetV aequalla, erunt lmeae adQ ut
Lad P, sed ob temporn E et T 1temque N et A aeqqaha, Sqr}t
diam lineae M ad Q ut L ad P ergo R et ‘M sunt e’lé'(iilﬁ s“ .e;
quia similis ratiocinatio eilam .in alterms ‘mobilis puncf’o A mstltul
potest, similiter ipsum quoque umformuer moverg copc{udlmr
Quud asserebatur,
Sl nsdem tantum temponbus (non vero ael uallb

Motus umf‘onmls, unde problema el sequens solvn P-

Proposmo_s

- Mobilis uniformiter moti puncta aequali
lsmporlbus spatia describunt p!‘oportlonahd. 046 ¢
Nam ' mobilis uniformiter moti ‘puncta moventur unit"mm er

(per supra demonstrata) Sed plora mota umformlier aequ i
lemponbus propomonaha descnbun! spaua (per prop ‘7)

; Proposxho ],0 P;oblem‘a.- §. %4 15

ExhiBere mobilia, unumquodque motu non uni-
lormi motum, quae iisdem temporibus durante motu
spatia desceribant proportionalia.

- Sit (fig. 69) punctum A aal]uﬁ]nbus temporibus CD, DE, EF‘
K6 describens lineas' A4, 2454, 5NN, .ASA, ex quili\i&‘ duze
priores sint- aequales; ‘et ‘duae posteriores eliam aé(;uélea inter se,
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rnte motu (A ;B ;A ;B retinet eandem velocrtatem ‘hoc ipso motu
yimur, nt seqmtur Si non retinet eandem velocll.atem, ﬁngamus
eandem velocitatem  retinere, seu' mobile AB ex ,A,B porro pro-
gredi, non motu proposito ;A B ;A B, sed alio aequiveloce et
wequidistributo (A B 34 5B, et tempore datae magnitudinis punclo
diquo suo € percurrere rectam 4G, ,C;5C; hanc possumus sumere
pro mensura velocitatis, ita ut longitudo hujus lineae repraesentet
welocitatem V, hoc est ut velocitates sint hujusmodi rectis pro-
portionales.  Quorum diversa puncta inaequales simul - lineas de-
seribunt, ut fit verb. gr. cum corpus movelur circa suum axem,
de his dubitari  potest, an- allquam ‘habeant certam velocitatem;
possumus tamen et tali corpori velocitatem quandam ascribere
mediam, qua si ponatur motum mobile motu uniformiter distri-
buto, idem quod prius in’ summa prodeat secundum certum - aestl—
mandi modum. - FL il LR R

Definitio 3. Longltudo m‘otus'ae‘quahter dlsth—
buti est longitudo lmeae quam allquod molnlls ‘punc-
tum describit. pan i) eartid
Ut 4C,G4C (fig. T1) est longnudo hneae ‘motus aequaliter
distributi 1A ;B;A;B. lntenm, si linea (quaedam moveretur motu
inaequaliter distributo, ita ut diversa puncta simul inaequales vias
describam ¢ potel‘il etiam ld‘ngitud 0 'quaedam "tbu‘il‘s 'motlis" con-

sed inaequales prioribus. Et punctum B iisdem temporibus de-
scribat lineas ;B,B, 2B 3B, 2B4B, (BB, ita ut eliam duae priores
sint aequales inter se, et duae quoque postenores, licet. inaequales
prioribus. Quaelibel autem linea deseribatur motu uniformi, et sit
1ALA ad ;A,A ut \B,B ad 4B,B; utique jisdem temporibus spatia
describentur proportionalia. De temporibus assignatis patet; idem
ostenditur et de eorum partibus, quia sunt partes temporlllﬁ mo-
tus uniformis; ac proinde et in temporibus inde compositis. - To-
tns tamen motus ipsius A non est uniformis, quia aequalibus tem-
poribus DE, EF spatia describuntur inaequalia ,AzA et A A
Idemque est in B. Quod erat proposlmm

Caput XX,
De Velc‘peitate in motu nequldistributo.

Deflmtlo 1. Motu aequaliter distributo movetur,
cujus punctum lineam describit lineae a quovis ejus-
dem mobilis puncto eodem tempore descrlptae aequa-
lem. Dicemus et motum aequidistributum.

. Veluti si (ﬁg 70) mobile ABCD transferatur ex loco,A,B,Q
per ,A,B,Cz[) in aAg,BaG,D, et punctum ejus B describat lineam
(B,B;B; tunc, si motus sit aequaliter distributus, aliudque ejusdem
mobilis punctum quodcunque C descnbal lineam ; C5C5C, aequales
erunt lineae 4B,BsB et (C,C4C. Et vicissim si aequales. reperien-
.tur punctorum mobilis quorumcunque lineae eodem tempore de-
scriptae, motus erit aequaliter distributus.

- Definitio 2. Velocitas in motu aequaliter|distri-
buto est mobilis affectio (formalis seu ex solo motu
inexistens) quae proportionalis est lineae quam de-
scriberet punctum mobilis, si motus per datae
magmtudlms tempus hac eadem mobilis affectione
retenta continuaretur. Eadem autem manet, si ldem.
punetum aequallbus temporlbus aequalla describat
spatia. 1
- Sit (fig. 71} mobile AB, cujus motus 1A B A B sit aequx—
distributus, ita ut lineae ;A,A ;A et ;C,C5C a duobus punctis qui-
buscunque mobilis A et G descriptae eodem tempore T sint inter
se aequales. Et velocitas mobilis AB, dum transit per locum (seu
vesﬁgi'um) 1A4B, sit V. Hanc ita aestimabimus: Si mobile du-

lnrum vias, 1la ut 1dem m ‘summa prodeat.

Proposxtlo 1.
Quidquid est ln moblll, motum aequ‘allter dis-

liter distributum. Nam quodllbet punctum 1psnus CD est. punctum
ipsius AB, et quodhbet punctum ipsius AB aequales tempore quo-
vis T lineas descnhlt (per defin. 1 hlc), ergo et qu0dlxbﬁt punctum
1p5ius CD aequales tempore quovxs T ]meas descnblt, 1d est (pe"
. 1) CD motum hahet aequalnter dlsmhutum

Proposnlo 2oltgsai ok gl AT piabes
~ Quae insunt mobili motum habentl aequldlstrl‘-
lmtum, eorum velocitates snmul ‘existentes sunt
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aequales; et vicissim, si eorum quae mobili insunt
velocitates simul existentes sint aequales, motus es
aequaliter distributus (seu aequidistributus).

- Sit (fig. 73)) mobile AB, cujus motus aequidistributus, el sin
in mobili duo quaecungue ut CD et EF, ajo eorum velocitates
existentes eodem instanti T esse aequales. Ponatur mobile mop
aequidistributo latum, eundem aequivelociter continuare per tem-
pus TP, eoque tempore transferri ex ;A (B in ;A,B, et puncia ¢
et E lineas describere €5C, (E,E. Jam quia AB movetur motu
aequaliter distributo, etiam CD et EF moventur unum quodque
motu aequaliter distributo (per prop. 1). Ergo (per def. 2) velo:
citas ipsius CD est ad velocitatem ipsius EF, ut ;C,G ad ,E,E
Sed ;G50 et L,E sunt lineae aequales (per def. 1), ergo et velo-
citas ipsius CD: velocitati ipsius EF aequalis est. Vicissim, si ve-
locitates ipsorum CD et EF sunt aequales, erunt et lineae ,C,C el
\E,E aequales (per def. 2). Quod cum de quibusvis ipsius mobilis
AB punctis dici possit, ulique (per def. 1) motus erit, aeqmdlsm
butus (seu aequaliter distributus). = ,
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neraliter autein quae discerni non possunt per determinantia, nec
discerni possunt per determinata.

- Hac propositione non utor in sequentibus, -alioqui demon—
sirarem more recepto proimwre Nunc usus sum noyo hoc de-
monstrandi principio lalissime patente (ahas explicando), ut aliquod
¢jus mdlcmm facerem.

Proposntm 5.

Quae de motu aequldlslnh‘nro generaliter vera
sunt, ea etiam de motu puncti sunt vera. I 2.

Nam omne punctum, quod sumi potest in puncto A, st
jsum A; ergo ‘et linea, quam describit: quodcunque ‘punctum in A
suntum tempore T, ‘coincidit ei, ‘quam describit A ‘tempore T.
laque omne punctum, quod in A sumi potest tempore quocun-
que T, lineam 'describit aequalem, quod (per def. 1) est motum
esse uniformiter distributum. Quemadmodum Moﬂirhbgicorum circa
propositiones - universales verificantur, ‘¢l ‘excellenter quidem in
singularibus’; ita nos motus aeqmdlstnhutl talem t’ieﬁn'u‘ionem de-
dimus, ut exemplum ejus et quldem snmphms&lmum tt Lpsms
puncti motus, in quo cum non nisi unicum mobile asmgnaﬂ,pow
it (nempe punctum llpsummet), ulique omne, -quod assumi in eo
Jotest, dato ‘tempore lineam ‘describit datae ‘aequalem. Interim fa-
leor vocabulum motus aequidisiributi puncto non satis converiire;
sed cum del'ectu verborum laboremus, suffecerit constare ‘de | re.

Proposlho 3.

Aequahs est velocltas mobilis et puncti in 00
sumpti, si motus mobilis s,lr., aequidistributus.
- Nam (fig. 74) et punctum C, et ipsum mobile AB, mobil
AB insunt. Ergo (per prop.2) aequalis est eorum velocitas.

Propositio 4. } PTQPO‘SUW 6.

Totnm, et quidquid ei inest, ‘aeq‘ual‘l vé[om‘mte
moventur, si motus est aequidistributus; et vuuss.lm
motus aequidistributus est, si totum et quld‘quld el
inest Aequali velocitate /mowentur. : bycies g

Sit (ﬁ& ’Hi) ‘tdtum ABC, et pars ‘ejus vel }nmlsleﬁs ‘AB,
Tolusque ‘ipsius ABC sit deqmdlstnbutus, erit et ‘molus xps‘us AB
aequidistributus (per prop, 1 luc) Itaque eadem est velocitas
dotius ABG et puncti A (per prop. 3 'hic); rursus. eadem est velo-
ditas puncti A et partis AB (per dictam prop.3); ergo ‘eadem
st vdlhcuas lolius ABC et partis AB. Vicissim si 'totum ABC
¢t quicquid ei inest aequali velocitate moventur, eliam i;uae ipsi
msunt aequali inter se velocitate moventur Kt p )
prop, 2 hic) motus est aequidistributus,

i motlhus aequ:dlstnbuhs, si duorum mobi-
lium quaecunque eodem tempore descr;ptae longitu-
dines motus seu viae punctorum sint proportionales
etiam velocntates snmul existentes erunt propornuna-
les. Et vicissim. -

Sit (fig. 75) punctum moblhs unius A,k alterius B, et lineae
ab his simul descrzptae seu_ longitudines motus quaecungue sint
,A,A, 1B2B descriptae’ tempore TE, et 4A;A, (BB descriptae tem-
pore TEP Jam si semper sit 1A5A ad (B,B, ut (A A ad (B, B,
ajo et velocitatem ipsius A in instanti aliquo E esse ad velocltatem
ejusdem A in alio instanti P, ut velocitas ipsius B in instanti B
ad velocitatem ipsius B in instanti P; nam in motu aequidistributo
dalis semper velocitatibus dantur hae longitudines, et vicissim. Ge-
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Propositio 2.

A e Capity IV, .k e

Si eadem manet punctl velocntas, motus e]us est

uniformis.

Moveatnr (f‘g 7). punctum A per hneam L, et in duobus

[[ulbuscunque lineae punctis seu locis ut A vel A sit eadem puncll :
moli velocitas; dico motum esse uniformem. Nam ponatur ex ,A

tempore aequali ipsi T absolvere lineam ;A ((A), et ex A tem-

pore aequali ipsi T rursus absolvere lineam ,A (;A). Jam motus

puncti in ipso puncto est aequidistributus (per prop. 5 cap.

“praeced.), et in omni molu aequid'ist,ributo velocitates sunt ut
lineae eadem manente velocitate descriptae (per def. 2 cap. praec.) ;
ugo velocitas in A est ad velocitatem in oA, ut,A (;A) ad oA (GA).
Sed inter velocitates ratio est aequalitatis; ergo et lineae sunt
sequales. - Itaque punclum aequalibus temporibus describit aequa-
les lineas, quod (per d motus umformls) est motum puncu esse
umformem. e 2 whii 41

. De Velocitate in motu simul n.equidlstnbuto et
uniformi *). X

Propositio 1. : : 3

Si motus puncti snt umformls,‘ eadém manet
ejus velocitas. “ A
y Nam si motus sit umformxs, aequahbus temporibus. aequalia
a puncto absolvunl.ur spatia (per def. motus umformls) Jam eadem
‘manel, _velocitas, si unum punctum : molnhs motum habenlis aequa:
liter dismbutum,‘ id ese hoc loco punctl dequahbus temporibus
aequaha absolvat spaha (per def 2 cap. praeced.)

L,v cum in molnh a puncto
desmp{um spatium aequale est spatio mtra‘aethalé prlon mmpus de
“seripto ab ejusdem’ mobilis ‘puncto quocunque. - R
. Corollarium 1. Motus simplex est umformls Nam
in mpm simplice punctum A tempore T _describat spatium S, et punc-
tum. A tempore aequah 1;)}1 T scnl) spatium V, erit V aequale
ﬁmt hic, - Er, e@t umformls (per deﬂm!

cldunt haec dqu
aequlvelocem
- Nam si mobile movetur" ‘molu unlforml, quod I

igareant. o

Gorollarium 2. Motus su:upiex est aequxdlstnbu
tus. Nam in motu simplice si’ punctum A tempore T describat spa-
tium: S, et punctum B tempore eodem descnbat spatium 3 erity )
‘aequale ipsi S (per deﬁmt huﬁ ol motus est aeqmdlstnbutus (per 3
def motus aequidistr.).
“Qorollarium 3. Si motus sit smxul uniformis et
aequldlstnhutus, est simplex. Sit motum punctum A de-
~ scribens tempore T spatium S, et punctum B des_mhens tempore O
'aequah ipsi T spatium S, ajo fore S‘ aeauale ipsi. =, seu (per def
otum fore simplicem. P tur puuctum ‘A tempore 6
“scripsisse spatl‘(i‘m ¥, cerit"S' aequale ipsi V. (per definit. motus unif)
et V aequale 1p51 B (per “def. motus aeqmdlst) ErgoS aequale
ipsinS. i 5
A GornLlanum 4 Motus snmp.lex xdem est quoﬂ mo-
tus .ﬂmul unlformls eith aequldlstnbutus ¥
2 N plex ul uniformis et aeqmdxstnhutus per ool
1 'et 2. Bt simul uniformis et aequxdlstmhutus est sxmp]ex per
coroll. 3. Ergo coincidunt, } enjoti < g

Sed in motu aequndlambuto cadem est ve]ocltas punctl et mohl]is
(per prop. 3 cap. praec.); ergo et mobile eandem retinet veloci-
latem. Vlclss im si mobile cujus motus est aequidistributus
candem: retme! velocitatem,  etiam quodlibet ejus punctum eandem
retinet  velocitatem (per eand. prop. 3 c. praec) Sed punctum
endem retinens velocitatem movetur motu uniformi (per prop. 2
lic), et cujus quodlibet punctum movetur motu uniformi, id
ipsum movetur motu uniformi (per prop, 3 de motu unif.). _E,rgb
mobile movetur uniformi. - Itaque in motu aequidistributo tam ex
motu uniformi sequitur eadem velocitas, quam ‘vicissim ex éade'rh
velocitate motus uniformis, quod est motum uniformem: et aequi-
velocem in mobili aequidistribute moto coincidere.

- Sed in eo, cujus motus non est aeqmdnsmbutus, non, sem-
per cmncxdunt motus aequivelox et motus umfonms,
famquam id paradoxum videri possit. Nam quoties mobilis punct.a

T




diversas habent velocitates, tunc si mobili ipsi volumus tribuere
certam velocllatem mediam inter dlversorum punctorum velocllates,
fieri poterit ut mobile quidem in summa eandem velocitatem refi-
-~ neat, dum quod um puncto detrahitur, alteri additur, ipsa vero
puncla smaula non. relmednt suas, quod lamen requmtur, ut mo-
ln'hs motus sit umt‘ormls,
: A ; Propositio 4
In motlhus unlformlbus punctorum vel aequidis-
tribute motorum velocnates mob:llugm sunt ut lon-
gitudines aequalibus temponhus percursae. d ]
(Sint (fig. 78) aequidistribute mota .A et B absolventia tem-
_poril]u_s,;ipsi L ae_qualibus'longitutjiues‘,‘AgA,; 1B:B motibus uni-
iformibus; dico esse velocitatem in A ad velocitaiem in B, ut A\
ad 4B,B. Nam in motibus aeqmveloclbus et aequidistribute mo-
lis: est velocilas ad velocitatem ut ;A,A ad IBQ,B (per def. 2 cap.
praec.) seu ut longitudines percursae (per def.3 d. cap.). Sed
in aequidistribute motis idem est qxotns aequivelox et unifornis
(per prop. 3 hlG) ll:aque in aequldlslrlhute et uniformiter mo-
tis (quaha etiam  per p‘llo"‘a') ’da‘p pf’aébeﬂ setnper sunt ‘puncta
‘uniformiler mbota) velocitates sunt, ut lé’ngltudmes aeqﬂahbus"reﬁr—
ponbus pereursae. 8 1]
i velocitas ipsius A sit multipla. veloﬁttatls ipsius B (ut
dup‘l’a tnpla, sesgmaltem ete.), longitudo ‘uniformiter aequali tem-
‘pore percursa ab ipso A erit aéqunmilnpla (enam redpecmve ﬂdb
: pla Eripla, sesqulaltera) percurs‘ae a B :
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dlati ipsius. €D;  ajo esse longitudinem ,A;A tempore TV percur-
sm ad Jongitudinem ,C3C tempore E percursam ut TV ad ES.
Ponantur in motu sumi tempora aequalia TM et EP, et his
prcurrantur - a punctis A et C longitudines ;A,A, C,C (per con-
st 3 defin. loci motus).  Quoniam mobilium AB et CD molus
ant uniformes (per prop. 2 de motu unif.), rursus quia motus
mbilium AB et CD sunt aequidistributi, aequalis est velocitas
pmeti A et mobilis AB, itemque mobilis CD et puncti C (per
prop. 3 cap. praec.) Jam ex hypothesi, aequalis est velocitas mo-
liis AB et mobilis CD; ergo aequalis est velocitas puncti A et
pncti C.  Porro longitudines ;A;A et ;C,C motibus uniformibus
1punctis A et G aequalibus temporibus TM et EP percursae, sunt
ifer se ut velocitates ipsorum A et C (per praeced. propr.), quae’
su aequales ut ostendimus; ergo et ;A»A et ;C,C sunt aequa-
ls. Jam ob metum uniformem puneti est ;A;A ad A,A seu ad
i6aGy ut TV ad TM seu ad EP (per pr, 5 de motu unif) et (per
endem) est C,C ad ,C;C ut EP ad ES. Ergo jungendo prima
postremis, erit 4AgA ad ;C3G ut TV ad ES, longitudines scilicet
s motibus AB et CD percursae, ut tempora impensa. Eadem ra-
liscinatio est, si mobilia AB et CD contrahantur in 'ipsa puncta A
¢ C, cum puncta (per prop.8 cap. praec.) semper censeanll,n;
aequidistribute moveri. ~ Vicissim si semper longitudines a mo-
lili (aut mobilibus) percursae sint ut tempora, etiam ob motum
aequidistributum  (per def. 3 cap. de motu aequidistr.) punctorum
fite erunt ut tempora; ergo (per prop.6 de motu unif.) puncto-
mn motus sunt uniformes; ergo (per prop. L hic) et velocitates
punctorum constantes. lItaque (per prop. 2 hic) et mobilis veloci-
ls constans, id est (per prop. 3 hic) motus uniformis. ldem est
i plunbns mobilibus ; nam si longitudines ab ;A et ,C percursae
sunt ut tempora, et a oC el 2A percursae ul tempora, euam ,a];
Aot ,A percursae erunt ut tempora, adeoque longltudmes a mo-
lili AB percursae (eaedem quippe quae puncti A, per dict, def. 3)
sint ut tempora.  Unde jam ostendimus motum mobilis esse uni -
lormem, idemque est in mobili CD.

~ Quodsi- demque sumto quocunque tempore motus ipsius. A'
'll M, et ipsius C ut PS, sint longitudines ut tempora; erunt ve-
uflates mobilium A et G aequales semper sibi et inter se; sibi
qiidem, ut ostendimus ob motum uniformemn; inter se vero, nam
ntempomhus “TM et PS percurrantur lnngnndmes AoA et ,CyC,
! 22

! Proposxtlo 5 o takiobd

In motu umforml ‘punctorum vel =aequldlstﬂ‘ui)um
motorum longitudines aequalibus amborum velocita-
‘tibus percursae sunt ut tempora 1mpen«sau ‘Et vicissim
in aequidistribute motis aut punctis, si semper sint
lon‘gll‘udmes ut tempora, motus sunt uniformes; et si-
quldem ‘diversorum quoque mobilium inyicem compa-
‘ratorum long udines percursae ‘sint ut tempora, ve-
locitates moh!lluim lsvuntaequales, n,oh tantum sibi, sed

et inter se.. o

¢ © Sint (fig. 79) mdl!l]la duo AB elOD quorum motus lA{BgAgB:
‘item 10, D;C,D facti - respecme temporibus 'TV et ES isint uniformes
“ét aequidistributi; et ‘praeterea velocitas iipsius AB aequahx velo-

de agiH
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sitque semper ;ApA ad ,C,C ut TM ad PS, itaque si temporg
TM, PS sint aequalia, erunt et longitudines jA,A et 5C,C aequa-
les. Sed temporibus aequalibus velocitates sunt ut longitudines
(per prop.4 hie); ergo ipsorum A et C velocitales sunt aequales,
Nempe si AB et CD moveantur motibus uniformibus et aequidis-
tributis, et sint velocitates eorum aequales, sitque ES tempus mo-
tui impensum a CD multlplum utcunque (ut duplum, triplum, ses-
quialterum) temporis TV impensi a mobili AB; erit ,C;C longi-
tudo a CD percursa similiter aequimultipla (ut dupla, tripla, ses-
quialtera) ipsius ;A;A longitudinis ab AB percursae.

prcursa ad longitudinem ;A A velocitate V tempore TE percursam-
in ratione - composita 3 ad 1 et 2 ad 1, id est in ratione 6 ad 1,
die ut faclum ex tempore in velocitatem, seu si velocitas ipsius
b sit dupla et tempus (riplum respectu velocitatis et temporis ip-
ius B, erit ipsius B percursa longitudo bis tripla seu ter dupla,
loc est sextupla longitudinis ab A percursae,

Propositio 7.

Quandocunque percursa a mobilibus longltudo
t esse censetur quae ‘ab aliquo puncto est percursa,
¢lvelocitas, quae e_]usdem puncti, et motus moblllum
sunt uniformes; tunc longitudines percursae sum in
nlione composita temporum et velocitatum.

Nam in punctis sunt tales (per praeced.), et hoc loco ldem
sse intelligitur motus mobilis qui puncti, perinde ac si motu a«_aqull-,
listributo secundum hujus_‘ puneti motum moveretur. |
Ut (fig. 81) si sphaera AB, cujus centrum A provolvatur su-
per linea LMN, solet sphaerae attribui motus centri A perinde ac
i in punctum reducta percurreret lineam ;A,A,A (parallelam ipsi
LIN) vel permde ac si motu aequldlsmbuto sine ulla rotatione
moveretur, quo casu etiam longitudo motus sphaerae eadem cense-
relur quae puncti in ea ut A (per def. 3 cap. praeced.), neglecta
sulmet rolatxone puncti B Cycloidem quandam descnbemls

P'roposij.io GE AP f

In motibus uniformibus punctorum vel aequi-
distribute motorum, longitudines percursae suntin
ratione composita temporum et velocitalum.
Sint (fig. '80) mobilia uniformiter et aequidistribute mota A

et B, et A percurral tempore TE velocitate V. longitudinem ¢Ap4;
similiter B tempore MS vel MP velocitate L longltudmem BB
vel (B;B; ajo esse A,A ad 4B.B in ratione: composna VadlLe
TE ad MS, vel ;4,A ad ;B,B in ralione composita V ad L etTE
ad MP. Nam si tempora TE et MP essent aequalia, utique forent
longitudines ,AzA et 4B,B in ratione velocilatum V et I (per
prop. 4 hic) adeoque in ratione composila temporum (aequallum)
et velocitatum; sin tempora quibus longltudlnes 1A5A et (ByB sunt
percursae, sint inaequalia TE et MP, sumatur in majore MP pars
minori aequalis MS, quo (per consectar. 3 def. loci motus) per-
curretur pars longitudinis ;B;B, nempe B,B. Ob tempora TE el
MS aequalia erit longitudo percursa ;A,A ad longitudinem pereur-
sam (B,B ut velocitas V ad velocitatem L (per prop. 4 hic). Rur-
sus quia motus ipsius B per ;B,B;B est uniformis, eadem refine-
tur velocitas (per prop.1 hic), et in uniformiter et aéquidistri-
- bute motis, quorum eadem est velocltas, nempe in B percurreits
longitudinem ,B,B, lotlgltudmes percursae | ,BzB et (B;B sunt ut
tempora impensa MS (seu TE) et MP (per prop. praeced.) Itaque
jungendo, quia ;A;A ad ;B,B ut V ad L, et ;B,B ad ,B;B ut Tk
ad MP, erit ;A,A ad ,B;B in ranne oomposna V ad L et TE ad
‘MP. Quod aﬂirmabatur
In numeris sit velocitas L dupla ve]ocltatls V, et tempusMP
triplum temporis TE, erit longitudo (BB velocitate L tempore P

Propositio 8.

: In praedlctls mobilibus (proposntmms 6 vel 7)
nnlformner motis velocltates sunt in ratione compo-
sifa ex longitudinum percursarum dlrecta et Lempo-
rum reclproca .

In figura proposmoms 6 hlc (swe fig. 80) ajo esse veloclta-
'I&EL ad V in ratione composita ex ratione longitudinuni ,BaB' et
ihA directa, et ex ratione temporum MP et TE inversa, seu esse
Lad V in ratione composita ex ;B;B ad ;A,A et TE ad MP.
Est enim (per prop. 6 hic) ;BsB ad ;A,A et in ratione composita
exLad Vet ex MP ad TE; ergo (ex Elementis) est L ad ¥V in
Talione composita 4 B;B ad ,AzA et. TE ad MP.

- In numeris, mobilis velocitas L (dupla) est ad ipsius A ve=
lomatem V (simplam) ut numerus longitudinem a B percursam
22* :
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2) Longitudinibus percursis aequalibus, Velocitates sunt
neiproce ut tempora,  Veluti si' longitudo aequalis percurratur’
fempore duplo, velogitas erit dimidia; sin tempore dimidio, erit
dupla (per prop. 10). -

3) Velocitates sunt in ratione composita ex longitudinum
drecla et lemporum’ reciproca.  Veluti si sextupla percurratur
tmpore triplo, erit velocitas dupla (per prop. 8).

4) Velocitalibus aequalibus, Tempora sunt ut longitudines.
Yeluti si- eadem sit velocitas, ad percurrendam longitudinem duplam
rquiritur tempus duplum (per prop. &). i

9) Longitudinibus aequalibus, Tempora sunt reciproce ut
whitates.  Veluti si longitudo simpla velocitate dupla percurra-
{u, impendetur tempus dimidium (coincidit cum posit, 2).

6) Tempora sunt in ratione composita ex ]oﬂgi[udih'l;in
diecta et velocitatum reciproca. Veluti si longitudo tripla veloci-
e dimidia percurratur, impendetur tempus sextuplum (per prop. 9).
7) Velocitatibus aequalibus, Longitudines percursae sunt
il tempora, - Sic, eadem manente velocitate, longitudo dupla per-
urretur tempore duplo (coincidit cum posit. 4). foem iy
8) Temporibus aequalibus, Longitudines pereursae sunt ut
seloitates.  Sic eodem tempore velocitate dupla percurretur longi-
iudo dupla (coincidit cum posit. 1). ! . 19290 . (e
9) Longitudines percursae sunt in ratione composita (di-
rela) lemporum et velocitatum. Sic duplo tempore triplaque ve-
hitate percurretur longitudo sextupla (per [IOpR6) S

1B;B exprimens (6) divisus per numer‘um»tgmpl‘is.MP a B impen-
sum exprimentem (3) est ad numerum longitudinem ab A percur-
sam gApA exprimentem (1) divisum per numerum tempis TE ab
A impensum exprimentem (1). Nam 2 ad 1 est ut § ad 1.
Propositio 9. ‘N T £
In iisdem mobilibus un'iformite'r‘in‘biis tempora
sunt in ratiome composita ex ]opgitudlnum percur-
sarum directa et velocitatum reciproca.
‘Patet ex praecedenti vel ad eundem d]bdﬂ?ﬂ. g
In numeris, quoad casum figurae prop. 6 tempus }VIP b
impensum (triplum) est ad tempus TE ab A lrlnpgns_lllm (sx‘m}ilhn.l)
ut numerus longitudinem a"B pgrt_i‘ursam 1BgB' ex].)rlmens ?6)‘.{[.
visus per numerum ipsius B velocitatem LBlexpmme.mem (2) est
ad numerum longitudinem ab A pereursam 184 expltlmbntfam (1)
divisum per numerum ipsius A velocltate‘u{ v expnmer‘xtem ),
seu 3 est ad-1 ut & ad 4. Et ut generblltgr‘ rem deslgne{nus:
Longitudo est ut tempus in velocitatem, et. velocitas es?t "ut longr‘tfldo
per tempus, et denique tempus est ut longitudo per velocitatem divisa.
g ; Propositio 10. e
“fn disdem mobilibus hn'ifo.rmit_gi‘"i‘n"o';tins coin-
cidit: Longitudines esse ae‘quqlqts‘,“ glt’ Vel_gcntg}gs
 temporibus reciproce proportionales. '
esse;':zip:;’lpmp;‘s 've}-' 9. Nam ‘(njg;sé) ’quig velocilates (3
et (2) sunt in ratione composita ex directa ‘Iongltudlmu.m 6 et ‘6
et reciproca temporum ((2)) et ((3)). (per. prop. 8 hic), et lqngn-
tudines munc sunt aequales ex hypqthgm'; vx'téqué Aqemlla_x?uqne
aequalilatis erunt velocitates (3) et (2) reciproce ‘u‘tvltérfipr)l“a ((g})
et ((3)), seu erit velocitas (3) ad>veloana_tbn.m(2.) ut tempus .(( )
ad tempus ((2)). ldemque succgdflt.ft v1cls,,51'x'n.m G
 Non inutile erit idiculum subjicere positionum in his,

¢ b Caput V.
~De Motu simpliciter simplice. ,
Definitio 1. Motus simpliciter simplex est, cum
totus punctorum mobilis dati prorsus conveniunt
dbiet inter se, ita ut non possint magis.
Hoc est cum nec unus -‘puhcti status ab alio priore aut po-
deriore, nec unum punctum ab alio discerni potest, quatenus tan-
lin motus eorum spectatur. Motibus quippe semper existentibus
iniibus &t similiter positis inter se, nullum est ex ipsis discer-
tli principium, etsi fortasse discerni puncta possint respectu
Wporum s per situm  scilicet quem habent in corporibus, quod

5 (quae
 demonstraviiiius, contentarum, elsi quacdam bis diverso hait ot
cutrant. A et b B
~In mobilibus motis aequidistribute, aliisque omnibus quorun
motum  aestimamus motu puncti -tenqu—a‘m‘aequldlsmbulum:;»'s:

fotus sunt uniformes, tunc 9 e

1) Temporibus impensis - acqualibus Velocitates supt‘ ut
Longitudines percursae.  Veluti si.eodem .temppre.percurralur
longitudo dupla, erit velocitas dupla (per prop.4).
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pervenivet mobile ad zA. Necesse est ergo, ut rectae jAgA, gAsA
nlum faciant angulum neque inter se neque ad rectam 1A3A, hoc
& necesse  est motum ;A,A;A fieri in linea recta, seu puncta 2A
wdere in rectam qAzA. ’ ¥
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‘evitari non  potest, ut taceam qualitates quibus corporis paries
variantur, quorum  hic: non habetur ratio.  Sufficit ergo motus
punctorum per se spectatos quantum possunt convenire,

Propositio 8. Definitio 3.
Motus simpliciter simplex est consentiens. Mo-
s autem consentiens est, in quo puncta mobilis
casdem inter se distantias servant seu moventur ad
modum rigidorum. ; S
Magis enim convenient motus, si easdem servent distantias
¢ possunt servare; itaque (per def. motus simpliciter simpl.) eas
servabunt.

; Propositio 1.

~Motus simpliciter simplex est uniformis,

- Sit (fig. 83) punctum mobilis motu simpliciter simplice moi
quodeunque A; ajo motum ejus esse uniformem, adeoque (per def,
1 cap. de motu uniformi) etiam motum mobilis esse uniformen,
Ponamus punctum A tempore TE describere lineam A,A, et ten-
pore aequali EM lineam ,A,A, erit et linea (A,A acqualis lineae
2AzA, alioqui non satis convenient motus prior posleriori (contra
def. motus simpliciter simplicis). Itaque punctum aequalibué'iénh-
poribus aequalia describit spatia, hoc est (per dictam def, 1) mo-
tus ejus est uniformis.

- Propositio 4. i

Motus simpliciter simplex est aequidistributus.

Sint (fig- 85) mobilis puncta duo quaecunque A el B, quae
wdem tempore describant lineas ;A ,A et B,B, erunt lineae aequa-
les (ex def. motus simpliciter simpl).  Jam mobile, cujus duo
puncla quaevis eodem  tempore aequales describunt lineas (sew
sequali velocitate moventur), id utique (per def. 1 cap. de velocitate
molus aequidistr.) movetur motu aequidistributo.. i

Propositio 2. Definitio 2.

Motus simpliciter simplex est rectilineus. Rec-
tilineus autem motus estin quo unumquodque punc-
tum mobilis describit lineam rectam. ! :
. Sit (fig. 84) mobilis punctum quodcunque A describens li-
neam 4A,AzA;  si motus mobilis est simpliciter simplex, ajo I
neam descriptam esse rectam, Sit,.épim; non recta, si possibile
!_3.5?’ et sumto aliquo puncti A loco intermedio ut ,A non cadente
in direclum cum primo et ultimo punctis ,A et ,A; utique junclae
rectae ;A;A et gA;A facient angulum 1A1AQA.‘,‘Quodsi jam mo-
tus prior et posterior conveniunt (ex def. motus simpliciter simpli-
cis), angulus ;A;A5A semper erit aequalis, ubicunque durante motu
sumatur punctum ,A vel A, itaque linea ;A,Ap)AzA erit ar-
cus circuli (ex Elementis). Sed hoc esse non potest. Jungatur
enim recta ;A;A, necesse est (ob motum simpliciter simplicem)
angulum ,A;A;A aequalem esse angulo ,)A;AzA; cumque et an-
gulus ad ,A sit dequalis angulo ad (A, etiam tertius in triangulis
1A2A5A el 4ApA A angulus erit aequalis, nempe aAzAA el
@A384A; sunt ergo triangula aequiangula, et cum habeant et la-
tus commuhe (AjA, erunt et congrua, adeoque latus pAA eril
_aequale lateri )A;A, ac proinde durante motu omnia puncti mo-
bilis A loca intermedia ut ;A et (o)A semper aequaliter distabunt
ab extremo motus puncto ;A, quod est ‘absurdum, nunquam enim

~ Propositio 5. Dofinitio 4.

~ Motus simpliciter simplex est aequidirectus.
Aequidirectus autem Motus est, si directiones quas
fuo quaevis mobilis puncta habent eodem tem-
ore, sunt parallelac et ad easdem partes. Directio
aitem puncti est recta tangens lineam a puncto de-
seriptam ex loco puncti educta ad eas'pa'rtes, ad quas
punctum porro tendit. . : R !

Sint (fig. 86) duo mobilis puncta quaecunque A et B, sint-
que simul A in loco 4A, et B in loco (B, continueturque utcunque
wotus ipsius A in A, et eodem tempore ipsius B in,B. Jam cum
;A et (B,B sint rectae (per prop. 2 hic) et recta tangens rec-
{am non possit esse nisi recta ipsamet, coincidens ei quam tangit
(neque enim aliter recta rectae occurrere potest quin producta eam
seeel) et ob aequales 4A B et ,A,B (per prop. 3 hic) itemque
AsA et (B,B (per prop. 4 hic) sint (ex Elementis) ipsae 44,4
it (B,B parallelae; erunt parallelae inter se tangentes in easdam
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partes ‘in’ quas puncta ex ;A et B ‘porro tendunt eductae, adeo-
que et directiones erunt parallelae inter se et ad easdemn partes,
id est (per def. hic) motus aequidirectus.

Possunt autem duo puncta habere motus aeqmdlreclos, elst
non describant lineas palal]elas, nam duae esse possunt curvae
non parallelae (fig. 8“) CG et DD tales, ut dato puncto C, in un
assignari possit semper respondens pu‘nctum D in alia, éu]us tan-
gens snt tangenti prioris parallela ‘et punclis C et D motis ut

~ semper in locis duarum linearum ita res‘pond nli’bus simul repe-
rlamur, mnt.us ent aeqmdlrectus |

845

rectilinens et aequidirectus, ‘etiam esse consentientem, - permde ac
si puncla omma ﬂn eodem ng]do essent i ROl o phee

! ¢ Proposntlo s
Qquuld est in moto motu sunpllclter snmp]lcl,
ovetur mom simpliciter simplici. 4

Qqumd emm verum est de ommbus punctis. contmentls, id
euam verum est de omnibus punntxs contenti, quippe quae sub il-
lurum numero ~continentur.  Motus autem SImplex (per def. 1)
ax illis cognoscnur, quae d ‘mmhus mobxhs puncus vera sunt.

Prnpos itio 8. 1
Omnis motus per se est smpluclter mmplex
‘Omnia enim per se omnino manent qualia sunt, per se, in-
quam, id est: nisi accidat aliunde supervenir’é‘ rationem mu-
{ationis. * Jam motus qui manet omnine qualis est (seu ita, ut non
possit mag[s), est sxmpllclter mmplex (per def. l hlc) i

Agndz  193iatigaia Pwpmsltlo 6

Si motus sit uniformis et aequidlstnbutus ‘et rec-
tilineus et aequidirectus, est simpliciter simplex,
‘Nam ‘motus ejusdem  puncti in mobili durante aliquo tem-

. ‘pore non magis convenive potest sibi ipsi quam si motus sit uni-
formis et in linea recta et i_n ‘easdem partes; et motus duorum
quorumlibet punctoram non ‘magis convenire possunt infer s
‘quam ut aequales simul describant lineas easque prorsus similes
‘et similiter positas, nempe rectas et parallelas et ad easdem ‘partes
ductas.  Data enim magnitudine ‘temporis, dineae descriptac; et
hujus specie et directione, ipse motus, rpunqu dati est datus. Quac '
vero conveniunt in his thus dalis dant,ur, non magls con-
venire possu‘nt ‘nisi prmsﬂs wnclilan't" quomneﬁ, est cbntra hy-
pdt’hes{n. Yol molunt wiiday: I
~ Horum quatuor motus svnm'plmmer sm}aﬁ&srequisunmm unum-
qutdque sine reliquis ‘stare potest, ‘et velocitatem quidem wnifor-
mem  aut mon uniformem fieri posse 'constat ‘eadem 'manente li-
nea ‘motus, et lineae motuas a diversis ' ‘punctis simal desariptae
: magmtudo manere polest, mutata licet 'diremcme et flexu lineae,
ut cum mobile aliquod concipitur ‘velut compositum ex pluribus
yléb:s disjunctis ‘in liquore ‘natantibus, aut ad instar gregis vel
exercitlis’ ex ‘militibus ‘compsiti, quorun alii in diversam ab aliis
plaéam “tendunt.  Potest etiam mobile dari rigidum seu ad rigidi
instar Sive ‘consentienter 'motum, et quidem motu remlmeo ita ul
vqtmdv'xs punctum describat rectam, motus tamen non sit ‘simplex;
ﬂen ‘enim potest, ul nonm sit neqmdmecms, mec rectae @ punctis
dasmptae sint parallelae.  Caéterum ex hac propositione juncla
prop.3 patel, motum qui simul sit luniformis, aequidistribulus,

SECTIO TERTIA.
g3 :'1D\E ACTIONE ET POTENTIA
14 m TR 0v ‘ebgapiie 2 FHNESD
' De Actione motus formali ejusqup Eﬂ‘ectu.
~ Definitio . Quantitas est numerus partlum po-
sito mensuram esse umtate’xb’.’ &
ot decempedae quantrtas est denarius - pe\dum, seu denarlus,
ojus unitas est pes. AT 4 i
~ Defimitio 2. Quantmas effectus formalis in
motu est, cujus mensura est materiam certae. ‘quan-
titatis (motu aequldlstnbuto) motam esse per’lcer-
ta ladngurudlvnem sl it 5 4
] IUL (fig. 88)) quanmatem ‘materiae contentam in AB'translatam
. wse ex 4AyB in ,A,B per certam longitudinem, nempe lineae
428 a quocunque corporis punclo ut' A descriptae, quae scilicet
-~ estlongitudo motus aequidistributi (def. cap. de velocitate motus
aquidistr.), ubi nempe linea a qu que mobili spuneto descripta
et aequalis (def. 1 dict. cap.). Itaque si haec mensura effectus
inmota aliquoties Tepetatur, aetwmv'muesvrepeletur se'u mu‘lﬂphea-
hlmrqnunmm jeffectusiaie s eonr ol Ieio astlse 1ol @uHOME 7




